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Abstract of FR2795060 

The lift stop for maintenance in a lift shaft (1) 
containing a cabin (2) has a stop (9) placed 
between the cabin roof and the top of the lift 
shaft. The stop is retractable and defines a 
gap of approximately one point five meters 
between the cabin and shaft top when 
deployed, to prevent accidental crushing of a 
lift maintenance worker. 
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DISPOSITIF DE SECURITE POUR TECHNICIEN ASCENSORISTE PERMETTANT D'EVITER L'ECRASEMENT 
DE CELUI-CI ENTRE LA CABINE ET LE PLAFOND OE LA CAGE. 

La presente Invention concerne un dispositif de secu- 
rite pour technicien ascensoriste. L'ascenseur est esseniiet* 
lement constitue d'une cage (i) dans laqueiie est guidee la 
cabine (2). d'une poulie (3) guidant le cable (4) et d'un con- 
tre poids (5) relie a I'extremite du cable du cote oppose a la 
cabine pour compenser le poids de celle-ci. L'inveniion pro- 
pose de placer un obstacle mecanique (9) entre la cabme 
(2) et le plafond de ta cage (8) afm de preserver un espocc 
de securite (10). A titre d'exempie, Tobstacle mecanique (9) 
peut etre dispose de maniere a laisser un espace de i. 5 
metre entre le plafond de la cage (8) et le toil de la cabme 
(7). Afin de ne pas gener la marche normale de Tascenseur 
en dehors de phases de maintenance, Tobstacle mecanique 
(9) doit etre retractable. 
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Dispositif de securite pour technicien ascensoriste nermettant d^eviter 
recrasement de celui-ci entre la cabine et le plafond de la cage. 

La presente invention est du domaine de la securite des personnes et 
conceme un dispositif permettant d' assurer la securite des techniciens 
ascensoristes lorsqu'ils se trouvent sur le toit de la cabine d'un ascenseur et se 
deplacent en inspection ou revision dans le sens de la montee. 

Lors de ces operations de maintenance le technicien, situe sur le toit de la 
cabine, commande la montee ou la descente de la cabine a I'aide d'un boitier. 
Dans de tres nombreuses installations, Tespace (6) entre le plafond de la cage (8) 
et le toit de la cabine (7) au niveau de la demiere porte est insuffisant pour eviter 
de blesser ou d^ecraser le techm'cien. En cas de fausse manoeuvre du technicien 
(commande de la montee au lieu de la descente) ou de defaillance des organes 
electriques (contact colle par exemple) la securite du technicien est menacee. 

Depuis 1986, des normes ascenseurs ont vu le jour afin de menager, entre 
le toit de la cabine (7) et le plafond de la cage (8), un espace suffisant pour qu'un 
technicien puisse se deplacer en inspection ou revision sans le risque d'etre pris, 
voir ecrase entre la cabine et le plafond de la cage. Cet espace de securite est 
generalement realise en faisant reposer le contre poids (5) sur xme plate forme 
situee a une hauteur correspondant a la hauteur de la cabine en face de la porte 
du dernier etage. 

Cependant, les ascenseurs construits avant cette date ne presentent pas les 
memes criteres de securite et des accidents ont deja eu lieu. Ces ascenseurs sont 
toujours existants et bien trop nombreux a presenter de tels risques pour les 
techniciens. 

D' autre part, les normes de 1986 n'ont pas pallie a tous les cas de figure 
pouvant engendrer ce genre d' accident. A titre d' exemple : mauvaise retombee 
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du frein ou des contacteiirs, problemes lies aux ascenseurs a tambour, exces 
d'adherence de la poulie de traction, rupture d'arbre lent.. . 

Le dispositif selon Tinvention permet de remedier a de tels risques de 
fafons sure, fiable et definitive. De plus, il presente Tavantage de pouvoir 
5 s' adapter facilement sur les ascenseurs existants et peut etre prevu dans la 
conception des ascenseurs a venir. 

A cet efFet, le dispositif selon la presente invention est caracterise en ce qu'il 
comporte au moins un obstacle mecanique visant a bloquer le mouvement 
ascendant de la cabine de maniere a laisser un espace de securite (10) pour le 
10 technicien entre le toit de la cabine (2) et le plafond (8) de la cage (1). 

Suivant une autre caracteristique de I 'invention, T obstacle mecanique est 
retractable pendant la marche noraiale de Tascenseur. 

Suivant encore une autre caracteristique de F invention, T obstacle 
mecanique est constitue d'au moins une butee situee sur les parois de la cage et 
15 d'au moins un bras situe sur la cabine, ladite butee et ledit bras etant disposes sur 
une meme trajectoire. 

Suivant une autre caracteristique de T invention le systeme comporte un 
contact de pre-coupure electrique permettant d'arreter Fentrainement du moteur 
dans le sens de la montee avant le contact avec T obstacle mecanique. 
20 D'autres avantages et caracteristiques de P invention apparaitront a la 

lecture de la description ci-apres, de plusieurs formes de realisations donnees a 
titre d'exemple non limitatif et illustre par les dessins joints, dans lesquels : 
-la figure 1 represente la cage d'ascenseur vue de face et de cote 
•les figures 2, 3 et 4 sont des vues de dessus de la cabine, representent 
25 diverses solutions en ce qui conceme la conception du bras amovible. 

Selon le schema represente sur la figure 1, Tascenseur est essentiellement 
constitue d'une cage (1) dans laquelle est guidee la cabine (2), d'une poulie de 
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traction (3), de cables (4) et d'un centre poids (5) relie a Textreniite des cables 
(4) du cote oppose a la cabine pour compenser le poids de celle-ci, Ce schema 
represente un ascenseur anterieur aux normcs de 1986 dans lequel I'espace (6) 
entre le toil de la cabine au dernier etage et le plafond de la cage (8) est 
5 insuffisant pour assurer la securite d'un technicien, L' invention propose done de 
placer iin obstacle mecanique (9) entre la cabine (2) et le plafond de la cage (8) 
afin de preserver un espace de securite (10). A titre d'exeraple, Tobstacle 
mecanique (9) peut etre dispose de maniere a laisser un espace de 1.5 metres 
entre le plafond de la cage (8) et le toit de la cabine (7). Afin de ne pas gener la 

10 marche normale de Tascenseur en dehors de pliases de maintenance, Tobstacle 
mecanique (9) est retractable. 

Les modes de realisation de Tobstacle mecanique (9) sont nombreux et la 
description qui suit en presente quelques-uns uns de maniere non limitative. 

L'obstacle mecanique (9) peut par cxcmpic etre constitue d'au moins une 

15 butee (11) situee sur les parois de la cage ( 1 ) et d'au moins un bras (12) situe sur 
la cabine, sur le toit de celle-ci par cxcmpic. Pour realiser Tobstacle mecanique 
(9), la butee (11) et le bras (12) doivcnt ctrc situes sur une meme trajectoire afin 
de bloquer la montee de Tascenseur. Afin d'eliminer Tobstacle mecanique (9) 
pendant la marche normale de Tascenseur, il est possible de retracter soit les 

20 butees (1 1) de la cage, soit les bras (12) sur la cabine. Pour que cette manoeuvre 
puisse etre executee par le technicien situe sur la cabine (2), il est done 
preferable que les bras (12) soit retractables. 

Pour limiter le choc mecanique lorsque T obstacle mecanique entre en 
fonction, celui-ci peut etre dote d'un dispositif amortisseur, Ce dispositif 

25 amortisseur peut etre disposer indifferemment sur les bras (12) ou sur les butees 
(H). 

D'autre part, pour eviter que la cabine (2) ne vienne heurter Tobstacle 
mecanique (9) a pleine vitesse, le dispositif selon la presente invention prevoit un 
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contact de pre coupure electrique permettant d'arreter rentrainement du moteur 
de traction de la cabine dans le sens de la montee avant le contact avec Tobstacle 
mecanique (9). Ce systeme est compose d'un contact electrique (13) dispose 
dans la cage (1) et actionne par une came (14) fixee sur la cabine (2). La came 
5 (14) doit etre disposee de maniere a actionner le contact (13) avant que la cabine 
(2) n'atteigne Tobstacle mecanique (9). L'enclenchement de ce contact de pre 
coupure a pour efFet de declencher le disjoncteur du moteur d'entrainement. 
D'autre part, pour ne pas gencr la marche normale de I'ascenseur, le contact de 
pre coupure ne doit avoir d*effct que pendant les phases de maintenance de 

10 Tascenseur, Ces phases de maintenance sont identifiees par un contact electrique 
specifique actionne par le technicien. Le mode de realisation d^un tel circuit 
electrique n'a pas besoin d'etre decrit en detail puisqu'il fait partie des 
connaissances de Thommc de Tart. 

Les figures 2, 3, 4 rcprcscntent plusieurs modes de realisation, donnes a 

15 titre d'exemple non limitatif dc robstacle mecanique (9). D'une maniere 
generale, le dispositif est compose dc plusieurs obstacles mecaniques (9) repartis 
de fa9on symetrique par rappoit au point de traction (15) de la cabine. 

Selon le mode de realisation represente sur la figure 2, Tobstacle 
mecanique (9) est constituc dc deux bras (12) guides en translation dans une 

20 ghssiere (20) solidaire de la cabine. La translation du bras (12) dans la glissiere 
permet de mettre le bras soit cn position de marche normale, c'est a dire en 
position rentree, soit en position de securite, c^est a dire en position sortie de 
maniere a ce que Textremite du bras soit sur la trajectoire de la butee. La 
manipulation des bras (12) peut etre faite manuellement ou effectuee 

25 automatiquement par des verins par exemple des que le dispositif detecte la 
presence d'un individu sur le toit de la cabine. II est egalement possible de 
prevoir des contacts electriques (13) detectant que les bras (12) sont en position 
rentree pour autoriser la marche normale de Tascenseur. 
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Les glissieres (20) de guidage des bras (12) peuvent etre fixees sur le toit 
de la cabine (7) et preferentiellement tel que represente sur la figure 3, sur le 
support de cabine (15) auquel est relie le cable (4), constituant une zone 
particulierement robuste. 

Selon un autre mode de realisation represente sur la figure 3, les bras (12) 
sont guides en rotation chacun par un point de pivot (16) lie a la cabine. La 
rotation des bras permettant de les placer sur la trajectoire des butees (13) ou de 
les retracter pour permettre la marche nonnale de I'ascenseur. 
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Revendications 

1/ Dispositif de securite pour ascenseurs permettant d'eviter recrasement d'un 
technicien entre le toit de la cabine (7) et le plafond (8) d'une cage (1) caracterise 
en ce qu'il comporte au moins un obstacle mecanique (9) visant a bloquer le 
mouvement ascendant de la cabine de maniere a laisser un espace de securite 
(10) pour le technicien entre le toit de la cabine (2) et le plafond (8) de la cage 
(1). 

2/ Dispositif selon la revendication 1 caracteris6 en ce que 1' obstacle mecanique 
(9) est retractable pendant la marche normale de Tascenseur, 

3/ Dispositif selon la revendication 1 ou la revendication 2 caracterise en ce que 
Tobstacle mecanique (9) est consdtue d'au moins une butee (13) situee sur les 
parois de la cage (1) et d'au moins un bras (12) situe sur la cabine (2), ladite 
butee et ledit bras etant disposes sur une meme trajectoire. 

4/ Dispositif selon les revendications 2 et 3 caracterise en ce que la butee (13) est 
retractable. 

5/ Dispositif selon les revendications 2 et 3 caracterise en ce que le bras (12) est 
retractable. 

6/ Dispositif selon Tune des revendications precedentes caracterise en ce qu'il 
comporte un contact de pre-coupure electrique (13) agissant sur le circuit 
d'alimentation du moteur de traction de la cabine et permettant d'arreter 
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I'entrainement dudit moteur dans le sens de la montee avant le contact avec 
Tobstacle mecanique (9). 

II Dispositif selon I'une des revendications precedentes caracterise en ce que 
r obstacle mecanique (9) est pourvu d'un systeme amortisseur. 

8/ Dispositif selon la revendication 5 caracterise en ce que le bras (12) est guide 
en translation dans une glissiere (20), ladite giissiere etant solidaire de la cabine 
(2). 

9/ Dispositif selon la revendication 5 caracterise en ce que le bras (12) est guide 
en rotation par un point de pi\ ot ( 1 6) lie a la cabine (2). 

10/ Dispositif selon Tunc dcs revendications precedentes caracteris6 en ce que 
les obstacles mecaniques (9) sont disposes symetriquement par rapport au point 
de traction (15) de la cabine (2). 
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